
1 
 

ใบความรู้ที ่18.1 ออกแบบแขนกลด้วยกระบวนการออกแบบเชิงวิศวกรรม 
ระบบหุ่นยนต์ หรือแขนกล (Robotics or Robot arm System)  คือหุ่นจ ำลองร่ำงกำยมนุษย์ที่ควบคุม

กำรท ำงำนด้วยเครื่องคอมพิวเตอร์ มีจุดประสงค์เพ่ือให้ท ำงำนแทนมนุษย์ในงำนที่ต้องกำรควำมเร็ว หรือเสี่ยง
อันตรำย เช่น แขนกลในโรงงำนอุตสำหกรรม หรือหุ่นยนต์กู้ระเบิด เป็นต้น  
การควบคุมหุ่นยนต์  มีองค์ประกอบ 3 อย่ำงที่จะต้องท ำงำนประสำนกัน คือ  
       1. ตัวป้อน (input) เป็นข้อมูลที่รับเข้ำโดยผ่ำน sensors ของหุ่นยนต์  
       2. โปรแกรม (program) เป็นค ำสั่งหรือกฎต่ำงๆ ที่ก ำหนดให้หุ่นยนต์ปฏิบัติงำน  
       3. ผลลัพธ์ (output) เป็นกำรท ำงำนของหุ่นยนต์ ซึ่งโดยปกติจะเป็นเรื่องของกำรเคลื่อนไหว (ด้วยมอเตอร์)  
มีแสงหรือเสียงออกมำ 
ลักษณะโครงสร้างของหุ่นยนต์  
     เนื่องจำกหุ่นยนต์อุตสำหกรรมได้รับกำรออกแบบสร้ำงขึ้นมำเพ่ือท ำหน้ำที่แทนคน ดังนั้น ลักษณะกำร
ออกแบบจึงมักจะเป็นส่วนบนของล ำตัวมนุษย์ ประกอบด้วยหัวไหล่ แขน และมือ โดยปกติแล้วมักออกแบบเป็น
แขนเดียว ในบำงแบบได้ออกแบบให้แขนเคลื่อนที่อยู่บนทำงเลื่อนได้ อำจจ ำแนกโครงสร้ำงของหุ่นยนต์ได้ 4 แบบ 
คือ  
    1. โครงสร้ำงคำร์ทีเซียน หรือฉำก (cartesian or rectangular) เป็นโครงสร้ำงที่ประกอบด้วยส่วนต่ำงๆ 
ที่วำงไว้ตั้งฉำก ซึ่งกันและกัน 3 ส่วน ซึ่งท ำให้สำมำรถเคลื่อนที่ไปยังจุดที่ต้องกำรได้  
    2. โครงสร้ำงทรงกระบอก (cylindrical) มีแขนเกำะกับแกนกลำงซึ่งเป็นหลัก แขนนั้นสำมำรถเคลื่อนที่ขึ้น
ลงหมุน รอบแกน และสำมำรถบิดและหดได้ 
    3. โครงสร้ำงเชิงขั้ว (polar) มีล ำตัวที่บิดได้ มีแขนที่หมุนและยืดหด ได้ 
    4. โครงสร้ำง Revolute ทุกแกนกำรเคลื่อนที่จะเป็นแบบหมุน (Revolute) รูปแบบกำรเคลื่อนที่จะคล้ำย
กับแขนคน ซึ่งจะประกอบด้วย ช่วงเอว ท่อนแขนบน ท่อนแขนล่ำง ข้อมือ กำรเคลื่อนที่ท ำให้ได้พ้ืนที่ กำรท ำงำน 
อ้ำงอิง : https://cst.tsu.ac.th/courseonline/course/computer_it/AI/robot.html 
 
ประโยชน์ที่ได้รับจากแขนกลหุ่นยนต์ 

1.สำมำรถท ำงำนต่อเนื่องได้ 24 ชั่วโมง ที่เป็นงำนซ้ ำ 
2.มีควำมแน่นอน แม่นย ำ 
3.จ ำนวนชิ้นงำนมำกขึ้น 
4.จ ำนวนกำรผลิตเพ่ิมข้ึน 
5.ประสิทธิภำพกำรท ำงำนดีขึ้น 
 

ตัวอย่างการออกแบบระบบแขนกล 
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อ้างอิง: http://www.stepyourway.com/2018/07/10กำรควบคุมแขนกลเบื้องต้น 
 

 
อ้างอิง:  http://www.stepyourway.com/2018/07/10กำรควบคุมแขนกลเบื้องต้น 
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อ้างอิง:  : http://www.glurgeek.com/education/สอนเขียนแบบ-แขนกลหุ่นยนต์ 
 

     
 

อ้างอิง :  http://kanchanapisek.or.th/kp6/sub/book/book.php?book=11&chap=7&page=t11-7-
infodetail03.html 



4 
 

 



5 
 

 


